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(57) Реферат:

Система для зняття динам1чних характеристик магштних матер1ал1в складаеться з генератора 
прямокутних 1мпульс1в, генератора гармон1йних коливань, аналогового помножувача напруги, 
погоджувальноТ ланки, пщсилювача, компаратора, обмотки, що перемагн1чуе, джерела 
еталонноТ напруги, резистора, диференцшючого ланцюга, вим1рювальноТ обмотки, штегратора, 
генератора тактових 1мпульс1в, суматора, дв1йкового л1чильника, блока штегратор1в, 
дешифратора. М1стить випрямляч1, м1кропроцесорний пристр1й та блок зв'язку з персональним 
комп'ютером для проведення автоматичних випробувань, а також програмне забезпечення, яке 
вир1шуе низку питань, пов'язаних з1 збер1ганням та анал1зом отриманих даних, таких як 
пор1вняльний анал1з вим1р1в I п1дб1р параметр1в для поширених математичних моделей.
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Корисна модель належить до вим1рювально'Г техшки, а саме до техшки вим1ру магштних 
характеристик магштних матер1ал1в. Техшчний результат перенесення вим1рювально'Г 
анал^тично! функцюнальносп на персональний комп'ютер.

Вщомий пристрш ферометр, призначений для визначення миттевих значень шдукцп (Б()  ̂
напруженост (НО магштного поля у магштних зразках. Ферометр дозволяе по точках будувати 
симетричш динам1чш пе™ перемагшчування магштних зразмв в змшних перюдичних магштних 
полях (зазвичай промислов1 частоти), а також здшснювати вщображення петель 
перемагшчування на екраш осцилографа [1].

Найбшьш близьким за техшчними характеристиками е ферометр [1], який мютить генератор 
прямокутних ^мпульс^в, генератор гармоншних коливань, аналоговий помножувач напруги, 
ланку, що погоджуе, пщсилювач, компаратор, обмотку, що перемагшчуе, джерело еталонноТ 
напруги, резистор, диференцшючи ланцюг, вим^рювальну обмотку, штегратор, генератор 
тактових 1мпульав, суматор, осцилограф, двшковий л^чильник, блок ^нтегратор^в, дешифратор.

Недолком даного ферометра е те, що велика частина вим1ру проводиться в ручному 
режиму а так само не можливють збереження даних для подальшого Тх анал^зу  ̂обробки.

Задача корисноТ модел^ полягае у створенш ферометра з можливютю автоматичного 
проведення вим1ру  ̂ передач^ результат на персональний комп'ютер. Можливють 
автоматичного проведення вим1ру дозволить отримувати точнш  результати вим^ру. А 
збереження даних на персональному комп'ютер1 дозволить робити пор1вняльний анал^з вим^р^в, 
а також дозволить робити пщб1р параметр^в для поширених математичних моделей.

Поставлена задача виршуеться розробкою системи для зняття динам1чних характеристик 
магштних матер^ал^в, яка мютить генератор прямокутних 1мпульав, генератор гармоншних 
коливань, аналоговий помножувач напруги, ланку, що погоджуе, пщсилювач, компаратор, 
обмотку, що перемагшчуе, джерело еталонноТ напруги, резистор, диференцшючий ланцюг, 
вим1рювальну обмотку, штегратор, генератор тактових 1мпульав, суматор, двшковий л^чильник, 
блок штегратор1в, дешифратор, м^кропроцесорний пристрш, блок зв'язку з персональним 
комп'ютером для проведення автоматичних випробувань, програмне забезпечення, яке виршуе 
низку питань, пов'язаних з1 збер^анням та анал^зом отриманих даних, таких як пор1вняльний 
анал^з вим1р1в  ̂п^дб^р параметр^в для поширених математичних моделей.

Основна вщмшнють вщ юнуючих ферометр^в [1-3] це зв'язок з персональним комп'ютером, а 
як наслщок можливють передачу збереження даних I можливють управлшня вим^ром.

Система для зняття динам1чних характеристик магштних матер1ал1в (фю 1) складаеться з 
генератора прямокутних 1мпульав 1, генератора гармоншних коливань 2, аналогового 
помножувача напруги З, погоджувальноТ ланки 4, пщсилювача 5, компаратора 6, обмотки 7, що 
перемагшчуе, джерела еталонноТ напруги 8, резистора 9, диференцшючого ланцюга 10, 
вим1рювально'Т обмотки 11, штегратора 12, генератора тактових 1мпульав 13, суматора 14, 
випрямляча 15, двшкового л1чильника 16, блока штегратор1в 17, дешифратора 18, випрямляча 
19, м1кропроцесорного пристрою 20, блока зв'язку 21 з персональним комп'ютером для 
проведення автоматичних випробувань, програмного забезпечення 22, яке виршуе низку 
питань пов'язаних з1 збер^анням та анал1зом отриманих даних таких як пор1вняльний анал1з 
вим^р^в  ̂ п ^ р  параметр1в для поширених математичних моделей.

У програмному забезпеченш 22 задають початков1 даш випробування так як тип зразка, 
частота. Дал1 програмне забезпечення 22 передае до м1кропроцесорного пристрою 20 за 
допомогою блоку зв'язку з комп'ютером 21, команду початку вим1рювання. 1Мкропроцесорний 
пристрш 20 запускае генератор прямокутних 1мпульав 1, який модулюе частоту генератора 
гармоншних коливань 2. Генератор гармоншних коливань формуе коливання на фжсованих 
кратних частотах. При цьому на виход1 генератора гармоншних коливань 2 утворюються 
рад^мпульси, частота заповнення яких дискретно змшюеться в час в наступнш послщовносп: 
со, 2со, 3со, 4со. 1мпульси надходять на один з вход1в аналогового помножувача напруги 3. 
1мпульси на виход^ диференцшючого ланцюга 10 негативно'! I позитивно!' полярност вщповщно 
запускають  ̂ зупиняють генератор тактових 1мпульав 13. Двшковий л^чильник 16 вважае до 
чотирьох 1мпульав, кожен з яких через дешифратор 18 I блок штегратор1в 17 пщсумовуеться 
суматором 14. Результуюча напруга, що змшюеться ступшчато пропорцшно частот заповнення 
рад^мпульав, поступае на шший вхщ аналогового помножувача напруги 3. В результат 
множення ампл^уда кожного 1мпульсу на вход^ пщсилювача 5 пропорцшна частот його 
заповнення. Погоджувальна ланка 4, компаратор 6, джерело еталонноТ напруги 8 забезпечують 
точне регулювання струми в ланцюз^ що перемагшчуе. Цей ланцюг складаеться з обмотки 7 I 
резистора 9. Компаратор 6 пор1внюе падшня напруги на резистор1 9, вщповщне значенню 
струму в ланцюз^ що перемагшчуе, з джерела еталонноТ напруги 8, що вщповщае заданому 
значенню поля перемагшчування I через погоджувальну ланку 4 управляе коефщ1ентом
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