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Комп’ютерних інформаційних технологій 

6.08401 «Інформаційні управляючі системи та технології»
протокол № 2 від ”5” вересня 2009 р.

Завідувач кафедри
____________ Ю.Зіатдінов
Укладач пакету комплексних контрольних робіт
	Прізвище та ініціали
	Посада
	Вчене звання

	Воронін А.М.

	Професор

	Професор




Оцінювання виконання ККР
Оцінки за виконання комплексної контрольної роботи виставляються за 12-ти бальною шкалою, відповідно до таб. 1

Таблиця 1
	Оцінка в балах
	Оцінка за національною шкалою
	Критерії оцінки

	11-12
	Відмінно
	Відмінне виконання лише з незначною кількістю помилок

	10
	Добре
	Виконання вище середнього рівня з кількома помилками

	9
	
	В загальному вірне виконання з певною кількістю суттєвих помилок

	8
	Задовільно
	Непогане виконання, але зі значною кількістю недоліків

	7
	
	Виконання задовольняє мінімальним критеріям

	Менше 7
	Незаадовільно
	Виконання не задовольняє мінімальним критеріям


Національний авіаційний університет
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»
спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 1

1.Сформулюйте постановку задачи прийняття рішень при наявності сукупності суперечливих критеріїв якості.
2.Визначіть поняття системи, її елементів та зв’язків. 
3.Визначіть тип структурної схеми системи


Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 2
1.Дайте характеристику поняття емерджентності.
2.Обгрунтуйте правила застосування принципу вибора на множині альтернатив для розв’язання задачи прийняття рішень.

3. Дайте характеристику складових у кортежному визначенні системи:

(: {{M}, {x}, F}
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 3
1.Дайте характеристику ієрархічної декомпозиції задачи прийняття рішень.
2.Визначіть три способи порівняння альтернатив за окремими властивостями.

      3.Визначіть компромісно-оптимальну альтернативу, якщо головним критерієм є с1.


Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 4
1.Дайте характеристику різниці між цілісним та векторним способами вибору альтернатив .

2.Обгрунтуйте поняття декомпозиції функції вибору альтернатив.
3.Визначіть компромісно-оптимальну альтернативу, якщо головним є критерій с2.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 5
1.Дайте оцінку переваг та недоліків вибору альтернатив як гештальтів.

2.Сформулюйте аксіому транзитивності.
3.Визначіть компромісно-оптимальну альтернативу, якщо застосовано скалярну згортку 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 6
1.Проаналізуйте аксіоми теорії бінарних відношень.

2.Обгрунтуйте поняття декомпозиції та композиції оцінок та порівнянь.
     3.Побудуйте гомеоморфне відображення області Парето із простору критеріальних функцій (на графіку) в критеріальний простір.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 7
1.Проаналізуйте переваги та недоліки цілісного та векторного підходів до вибору альтернатив.
2.Дайте визначення поняття критерію.
3.Розрахуйте уточнену оцінку величини 
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Використайте формули: 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 8
1.Сформулюйте принцип В. Парето для ефективних альтернатив.

2.Дайте визначення методу головного критерію при композиції оцінок.

3.Розрахуйте коефіцієнти лінійної регресійної моделі F(x,a)=a1x1+a2x2
      методом найменших квадратів, якщо:    
	u
	x1
	x2
	f

	1
	1,2
	2,0
	1,00

	2
	1,5
	2,1
	1,60

	3
	1,8
	2,2
	2,50

	4
	1,0
	1,8
	0,60

	5
	0,9
	1,7
	0,50


Використовуйте формули: 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій

[image: image10.wmf]Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 9
1. Дайте визначення методу скалярних згорток при композиції оцінок.
2.Сформулюйте загальну постановку задачи багатокритеріальної оптимізації.

3.Розрахуйте значення оціночної функції за нелінійною схемою компромісів
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, якщо:
у1=6 м; А1=15 м; α1=0,25;

y2=3 м; А2=10 м; α2=0, 22;

у3=0,2 м/сек; А3=1 м/сек; α3=0,28;

у4=10,5 м; А4=30 м; α4=0,16;

у5=7,25 м; А5=20 м; α5=0,09.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 10
1.Сформулюйте змістовну постановку задачі оптимізації.
2.Назвіть три способи порівняння альтернатив за окремими властивостями.

3. Розрахуйте значення оціночної функції за нелінійною схемою компромісів
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)

(

)

å

=

-

-

=

s

k

k

k

k

k

y

A

A

y

Y

1

1

a

, якщо:
у1=3 м; А1=15 м; α1=0,25;

y2=4 м; А2=10 м; α2=0, 22;

у3=0,6 м/сек; А3=1 м/сек; α3=0,28;

у4=13,25 м; А4=30 м; α4=0,16;

у5=10,5 м; А5=20 м; α5=0,09.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 11
1.Сформулюйте поняття критериального простору.
2.Перерахуйте основні проблеми векторної оптимізації.

3. Розрахуйте значення оціночної функції за нелінійною схемою компромісів
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, якщо:
у1=3 м; А1=15 м; α1=0,36;

y2=4 м; А2=10 м; α2=0, 36;

у3=0,6 м/сек; А3=1 м/сек; α3=0,07;

у4=13,25 м; А4=30 м; α4=0,11;

у5=10,5 м; А5=20 м; α5=0,11.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 12
1.Назвіть, у чому полягає ієрархічна декомпозиція задачі прийняття рішень.
2.Назвіть способи урахування пріоритетів критеріїв.

3.Покажить, де на графіку є область Парето.


[image: image14]
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 13
1.Наведіть приклад множини Парето для дискретних альтернатив.
2.Сформулюйте, у чому полягає фізичний сенс нормалізації критеріїв.
3.Використовуючи лінійну скалярну згортку 
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, оберіть кращу з двох альтернатив, якщо критерії, що мають бути мінімізовані, становлять 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 14
1.Назвіть способи розрахунку області Парето.

2.Сформулюйте, для чого утворюються схеми компромісів.

3. Використовуючи лінійну скалярну згортку 
[image: image17.wmf](
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, оберіть кращу з двох альтернатив, якщо критерії, що мають бути мінімізовані, становлять 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 15
1.Назвіть, яким чином провадиться формування узагальненого критерію методами експертних оцінок.
2.Проаналізуйте способи визначення розмірності і якісного складу вектора часткових критеріїв.
3. Використовуючи  мультиплікативну скалярну згортку 
[image: image19.wmf](
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, оберіть кращу з двох альтернатив, якщо критерії, що мають бути мінімізовані, становлять 
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 16
1.Назвіть способи визначення вагових коефіцієнтів із залученням експертів.
2.Проаналізуйте, яким чином здійснюється обробка даних експертних оцінок.
3.Проаналізуйте різницю між редукторами та дискримінаторами ступенів свободи в задачах синергетичного комплексування даних.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 17
1.Сформулюйте причину, за якою потрібна формалізація багатокритеріальних задач.
2.Проаналізуйте зв’язок між функцією корисності ОПР і скалярною згорткою критеріїв.

3.Дайте приклад формальної регресійної моделі.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 18
1.Назвіть способи апроксимації критеріальний функцій.
2.Назвіть приклади формальних і змістовних моделей.
3.Покажіть на графіку область Парето для критеріїв, що мають бути мінімізовані. 





Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 19
1.Назвіть випадки, коли мають бути застосовані принципи мінімаксу й інтегральної оптимальності.
2.Сформулюйте фізичний сенс нелінійної схеми компромісів.
3. Покажіть на графіку область Парето для критеріїв, що мають бути максимізовані. 

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 20
1.Проаналізуйте поняття уніфікації нелінійної схеми компромісів.
2.Доведіть парето-оптимальність нелінійної схеми компромісів.

3.Наведіть приклад ієрархічної структурної схеми.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 21

1.Сформулюйте аксіоматику нелінійної схеми компромісів.
2.Назвіть етапи синтезу вирішального правила при визначенні вагових коефіцієнтів в інтерактивній процедурі.
3.Наведіть приклад структурної схеми з від’ємним зворотнім зв’язком .
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 22
1.Назвіть умови, за якими можливо застосовувати принцип раціональної організації.
2.Сформулюйте переваги консенсусного вирішення багатокритеріальних задач.

3.Дайте визначення паралелепіпеду Бартіні.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 23
1.Назвіть основні відмінності задач лінійного та нелінійного програмування.
2.Перелічіть переваги і недоліки локального та нелокального підходів до вирішення задач оптимізації.
3.Сформулюйте основну ідею методу деформованого багатогранника.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 24
1.Визначіть причину ефективності методу дуального програмування.
2.Визначіть поняття про алгоритми оцінювання.

3.Сформулюйте зміст леми Карліна.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 25
1.Сформулюйте дві концепції вибору альтернатив.
2.Обгрунтуйте поняття вкладених скалярних згорток часткових критеріїв.

3.Обгрунтуйте поняття гомеоморфного перетворення.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 26
1.Назвіть, яки три можливі задачі розрізняють при прийнятті рішень.
2.Обгрунтуйте розподіл функцій між людиною і технічними пристроями в ергатичній системі.
3.Обгрунтуйте поняття одиничної матриці (підсумувальний вектор).
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 27
1.Визначіть поняття лексикографічного ряду критеріїв.
2.Обгрунтуйте постановку завдання оптимального управління.
3.Сформулюйте принцип раціональної організації.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 28
1.Визначить поняття напруженості ситуації прийняття багатокритеріального рішення.
2.Визначіть поняття критерію оптимізації.
3.Назвіть етапи алгоритму за методом справедливих поступок.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.

Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 29
1.Сформулюйте принцип додатковості Н. Бора и його зв’язок з багатокритеріальністю.
2.Обгрунтуйте принцип раціональної організації.
3.Визначіть поняття матриці, вектору.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
Національний авіаційний університет

Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям 6.050101 «Комп’ютерні науки»

спеціальності:

6.080401 “Інформаційні управляючі системи та технології”; 

Дисципліна “ Методи оптимізації інформаційних процесів ”
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 30
1.Дайте визначення безперервним та дискретним, лінійним та нелінійним задачам прийняття рішень.
2.Визначіть поняття утопічної точки.
3.Сформулюйте метод невизначених множників Лагранжа в задачах умовної оптимізації.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2009 р.
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