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ПІДХОДИ ДО ПОБУДОВИ МОДЕЛЕЙ ОБ’ЄКТІВ КЕРУВАННЯ
Модель реального об’єкта – це та або інша форма відобра- ження його властивостей. Математичні моделі є формалізованим математичним описом об’єктів, систем управління та їх частин, а також їх взаємозв’язків. Модель будь-якого вигляду є спрощеним відображенням дійсного об’єкту. Близькість моделі до об’єкту з погляду даних властивостей оцінюється критеріями адекватності, які ґрунтуються на різних кількісних оцінках відхилення змінних стану отриманої моделі від наявних експериментальних даних. У дослідженнях, пов’язаних з побудовою моделей складних об’єктів, питання адекватності набувають особливого значення. Велика кількість реальних об’єктів – нелінійні, нестаціонарні, багатовимірні, з багатьма внутрішніми зворотними зв’язками, мають розподілені параметри, володіють великою інерційністю і запізненням, характеризуються великим числом вхідних і вихідних параметрів, багато з яких є неконтрольованими змінними, що знаходяться під впливом інтенсивних перешкод. Ці причини значно ускладнюють отримання математичної моделі, повністю адекватної до реального об’єкту, у зв’язку з чим виникає потреба в розумному спрощенні моделі.

На сьогодні виділяють два принципово різних підходи до по- будови моделей об’єктів керування. Один підхід полягає в спробі проникнути «вглиб» об’єкту та встановити його властивості і взаємозв’язки шляхом глибокого та всебічного фізико-математичного аналізу явищ і процесів, що відбуваються при його функціонуванні. Інший шлях полягає в тому, що в процесі експлуатації об’єкту спостерігають за зміною його вхідних і вихідних координат і за наслідками цих спостережень судять про властивості самого об’єкту і складають його математичну модель, або послідовно уточнюють апаратно або програмно реалізовану модель, що налаштовується. Такий підхід, на відміну від першого, базується не на теоретичних, а на експериментальних дослідженнях об’єкту.
