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Рецензія

на пакет комплексних контрольних робіт

з навчальної дисципліни «Основи теорії управління»
напряму (спеціальності) 6.050101  «Комп’ютерні науки»

Пакет комплексних контрольних робіт складений на основі навчальної програми дисципліни «Основи теорії управління» у відповідності з вимогами до складу, змісту та порядку розробки пакетів комплексних контрольних робіт з фундаментальних та професійно-орієнтованих дисциплін.
Пакет комплексних контрольних робіт включає тридцять варіантів формалізованих завдань рівнозначної складності, а кожний варіант має три питання.

Всі тридцять варіантів завдань мають приблизно однакову складність і відповідають вимогам програми.

Завдання пакету комплексних контрольних робіт розроблені з акцентом на контроль умінь студента застосовувати інтегральні знання програмного матеріалу дисципліни залишкового характеру при вирішенні питань прикладного типу.

Пакет комплексних контрольних робіт може бути використаним для оцінки рівня підготовленості студентів до вивчення спеціальних дисциплін. Критерії оцінювання виконання комплексних контрольних робіт обґрунтовані.

Вважаю, що даний пакет комплексних контрольних робіт відповідає всім вимогам, які висуваються до відповідних робіт.

Професор               _____________________                                 М. А. Віноградов          

                                                                                                                                     __________________________






 ( дата)

(Ф 03.02 – 87)
КРИТЕРІЇ ОЦІНКИ
виконання завдань комплексної контрольної роботи (ККР)
з дисципліни «Основи теорії управління»

Оцінка якості знань та вмінь студенів з виконання комплексної контрольної роботи фахової підготовки студентів (випускників) за виконання завдань комплексної контрольної роботи з дисципліни «Основи теорії управління» здійснюється за 12-бальною шкалою (табл. 1).

 Таблиця 1
	Повна і правильна відповідь
	Загальна кількість балів
	Питання 1
	Питання 2
	Питання 3

	Завдання 1-30
	12
	___
	_____
	____


Відповідність рейтингових оцінок за окремі завдання ККР у балах оцінкам за національною шкалою наведена в таблиці 2.

Таблиця 2

	Оцінка в балах
	Оцінка 

за національною 

шкалою

	1 питання
	2 питання
	3 питання
	

	
	
	
	Відмінно

	
	
	
	Добре

	
	
	
	Задовільно

	Менше ___
	Менше ___
	Менше ____
	Незадовільно


Відповідність підсумкової оцінки за ККР у балах оцінкам за національною шкалою наведена в таблиці 3.

Таблиця 3

Відповідність рейтингових оцінок за окремі завдання ККР у балах 

оцінкам за національною шкалою
	Оцінка 

в балах
	Оцінка 

за національною 

шкалою
	Критерій оцінки

	11-12
	Відмінно
	Відмінне виконання лише з незначною кількістю помилок

	10
	Добре
	Виконання вище середнього рівня з кількома помилками

	9
	
	В загальному вірне виконання з певною кількістю суттєвих помилок

	8
	Задовільно
	Непогане виконання, але зі значною кількістю недоліків

	7
	
	Виконання задовольняє мінімальним критеріям

	Менше 7
	Незадовільно
	Виконання не задовольняє мінімальним критеріям


Доцент                                                               В. Василенко
(Ф 03.02 – 88)
Перелік
довідкової літератури, використання якої дозволяється при виконанні комплексної контрольної роботи
1. Справочник по теории автоматического управления /Под  ред. А.А.Красовского. – М.: Наука, 1987.-712с.
Доцент                                                               В. Василенко

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 1

1.Проаналізуйте часові та частотні характеристики динамічної ланки.

2.Визначіть поняття системи з декількома регульованими параметрами.
3.Визначіть тип динамічних ланок за передаточними функціями та їх параметри:
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 2

1.Дайте характеристику позиційних ланок.

2.Обгрунтуйте правила перетворення матричних рівнянь.

3.Побудуйте перехідну функцію послідовного з’єднання двох динамічних ланок за їх передаточними функціями:
W
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)
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Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 3

1.Дайте характеристику інтегруючих ланок.

2.Визначіть матричну передавальну функцію.

3.Визначіть коливальність системи, якщо час перехідного процесу в ній дорівнює 3с, а її характеристичне рівняння має вигляд:

р3 + 5p2 + 17p + 13 = 0.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 4

1.Дайте характеристику диференційних ланок.

2.Обгрунтуйте поняття керованості і спостережності багатовимірних АС.
3.Визначіть характеристичне рівняння системи третього порядку, якщо її коливальність µ = 6,час перехідного процесу 1с, а дійсний корінь характеристичного рівняння р
[image: image8.wmf]1

 = -4.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 5

1.Дайте оцінку з’єднання ланок в коло зі зворотнім зв’язком.

2.Визначіть ідентифікованість багатовимірних АС.
3.Визначіть, при яких значеннях коефіцієнту К система будє стійкою, якщо її диференційне рівняння має вигляд : (2р3+Кр2+4р+8)у=(3р+2)g.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 6

1.Проаналізуйте інтегральні оцінки якості управління.

2.Обгрунтуйте поняття фундаментальної матриці багатовимірної АС.
3.Визначіть, при яких значеннях коефіцієнту К буде стійкою замкнення системи, якщо передаточна функція розімкненої системи 
W (P) =
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 7

1.Проаналізуйте кореневі методи визначення якості управління.

2.Проаналізуйте часові характеристики багатовимірних АС.

3.Визначіть значення сталої часу Т системи та час перехідного процесу в ній, якщо η = 0,5, ∆ = 0,02, а її структурна схема має вигляд:
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 8

[image: image14.wmf]p

1

1.Проаналізуйте визначення стійкості та швидкодії за перехідною характеристикою.

2.Проаналізуйте частотні характеристики багатовимірних АС.

3.Визначіть критичне значення коефіцієнту К замкненої системи за критерієм Михайлова. Структурна схема системи така:

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 9

1.Обгрунтуйте загальний підхід до визначення якості управління.
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2.Дайте оцінку стійкості  багатовимірних АС.

3.Визначіть значення коефіцієнту К на час перехідного процесу, якщо коливальність системи µ = 0, а її структурна схема має вигляд:
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 10

1.Дайте оцінку методів побудови кривої перехідного процесу.

2.Дайте оцінку якості багатовимірних АС.

3.Визначіть коливальність системи і значення коефіцієнту К, час перехідного процесу, якщо загасання за період ξ = 0,6, а структурна схема системи така:
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 11

1.Обгрунтуйте побудову областей стійкості систем автоматичного управління.

2.Визначіть поняття нелінійних АС .

3.Визначіть сталу часу системи Т, коефіцієнт К та загасання за період ξ, якщо час перехідного процесу системи дорівнює 4 с, її коливальність µ = 2, а структурна схема системи має вигляд:
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 12

1.Проаналізуйте критерій стійкості Гурвіца.

2.Визначіть поняття істотно нелінійних елементів.

3.Визначіть статичну похибку системи, якщо g = 1, f = 0.

[image: image20.wmf]2

2

+

P


Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 13

1.Проаналізуйте критерій стійкості Найквіста.

2.Визначіть сутність гармонійної лінеаризації нелінійностей.

3.Визначіть статичну похибку системи, якщо g=0, f=2.
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 14

1.Проаналізуйте критерій стійкості Михайлова.

2.Проаналізуйте частотні характеристики гармонійно лінеаризованих нелінійних систем.
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3.Визначіть статичну похибку системи, якщо g=0, f=3.
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 15

1.Проаналізуйте визначення стійкості систем за коренями характеристичного рівняння.

2.Проаналізуйте частотні характеристики реле із зоною нечутливості.

3.Визначіть статичну похибку системи, якщо g=4, f=0.
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Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 16

1.Визначіть основні поняття стійкості систем автоматичного управління.

2.Проаналізуйте частотні характеристики ідеального двопозиційного реле.
3.Обгрунтуйте, за допомогою якого оператора можна аналітично побудувати детермінований оптимальний неперервний регулятор для неперервного об’єкту.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 17

1.Дайте оцінку з’єднання ланок в коло зі зворотнім зв’язком.

2.Проаналізуйте частотні характеристики двопозиційного реле з гістерезисом.

3.Обгрунтуйте, яким чином у пакеті MATLAB виконується заміна окремих рядків та стовпчиків матриці.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 18

1.Дайте оцінку паралельному з’єднанню ланок.

2.Дайте оцінку стійкості нелінійних АС.
3.Визначіть умови формування блочних матриць.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 19

1.Дайте оцінку послідовному з’єднанню ланок.

2.Проаналізуйте частотний критерій абсолютної стійкості В.М. Попова.
3.Визначіть у пакеті MATLAB вилучення окремих рядків та стовпчиків з матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 20

1.Проаналізуйте управління за похідними.

2.Дайте оцінку стійкості нелінійних АС прямим методом А.М.Ляпунова.

3.Визначіть у пакеті MATLAB нульову матрицю.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 21

1.Проаналізуйте інтегральне управління.

2.Проаналізуйте автоколивання в НАС.
3.Визначіть у пакеті MATLAB одиничну матрицю.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 22

1.Проаналізуйте пропорційне управління.

2.Визначіть метод гармонійного балансу.

3.Визначіть у пакеті MATLAB визначник матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 23

1.Обгрунтуйте поняття передаточної функції замкненої системи управління.

2.Визначіть графоаналітичний метод Гольдфарба.
3.Визначіть у пакеті MATLAB власні числа матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 24

1.Обгрунтуйте поняття передаточної функції розімкненої системи управління.

2.Визначіть поняття про алгоритми оцінювання.

3.Визначіть у пакеті MATLAB обернену матрицю.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 25

1.Дайте характеристику диференціюючих ланок.

2.Обгрунтуйте постановку завдання спостереження. Спостерігач Люенбергера.

3.Обгрунтуйте поняття нульової матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 26

1.Дайте характеристику інтегруючих ланок.

2.Обгрунтуйте постановку завдання оптимальної лінійної фільтрації, безперервний фільтр Калмана-Бьюсі.
3.Обгрунтуйте поняття одиничної матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 27

1.Дайте характеристику позиційних ланок.

2.Обгрунтуйте постановку завдання оптимального управління.
3.Обгрунтуйте поняття визначника матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 28

1.Проаналізуйте часові та частотні характеристики динамічної ланки.

2.Визначіть поняття критерія оптимізації.
3.Визначіть поняття власних чисел матриці.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 29

1.Проаналізуйте програми управління.

2.Обгрунтуйте принцип максимуму Понтрягина.
3.Визначіть поняття матриці, вектору.

Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.
(Ф 03.02 – 89)

Національний авіаційний університет

Інститут комп’ютерних інформаційних технологій
Кафедра комп’ютерних інформаційних технологій
Напрям підготовки:    6.050101     «Комп’ютерні науки»
Дисципліна: «Основи теорії управління»
КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА РОБОТА

Варіант № 30

1.Дайте визначення безперервним та дискретним, лінійним та нелінійним системам управління.

2.Визначіть поняття аналітичного  конструювання систем оптимального управління

3.Обгрунтуйте, за допомогою якого оператора можна порахувати показник якості системи для неперервної системи.
Завідувач кафедри

____________Ю.Зіатдінов

“____”__________ 2014 р.

(Ф 03.02 – 90)
Національний авіаційний університет
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КОМПЛЕКСНА КОНТРОЛЬНА  РОБОТА
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Інституту (факультету) ________________________________________________________
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Кафедри ______________________________________________________________________
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