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ОСОБЕННОСТИ ОБРАБОТКИ МАРШРУТНОЙ ЧАСТИ ПЛАНА ПОЛЕТА НОВОГО ФОРМАТА FPL 2012
В соответствии с введенными Аэронавигационной комиссией ICAO новыми требованиями по составлению и применению новых форматов сообщений FPL, касающихся обслуживания воздушного движения в поле 15 (маршрут) могут содержаться пункты поворота маршрута (ППМ), заданные не наименованием соответствующего ППМ, а его географическими координатами.
В этой связи возникает ряд новых задач по определению пространственно-временной траектории маршрута (ПВТ – установка связи всех ППМ с зоной ответственности УВД – сектор и время входа-выхода для определения параметров безопасности полетов, связанных с интенсивностью движения и нагрузкой на сектор).

Первая задача – это определение принадлежности ППМ, заданного координатами, сектору. Для решения этой задачи используются данные о границах секторов, полученные из ARINC. Граница каждого сектора представляется в виде сферического многоугольника, после чего преобразуется в декартовы координаты с использованием равноугольной конической проекции Ламберта. Зная соответствующий данному ППМ эшелон, отбираются секторы, включающие данный эшелон. Далее, преобразовав координаты ППМ в декартовы, для каждого сектора решается задача о попада- нии точки в многоугольник.

Вторая задача – определение координат пересечения маршрутом  секторов  при  выполнении  полетов  вне установленных маршрутов ОВД. Для ее решения при определении принадлежности ППМ сектору направление луча выбирается не произвольным,

а на предыдущий ППМ маршрута (кроме, конечно, первого ППМ). Далее, при подсчете количества пересечений определяется также точка пересечения, ближайшая к рассматриваемому ППМ.

